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Fonctionnement :

12

Le systéme sert a couper des bondes de cartons :

@ M2

CUVE

La bonde est roulée autour d’'un axe commandé par le moteur I’action sur le

bouton de mise en marche « m » provoque les actions suivantes :

Travail demandée
l.

..+ bande

Amener la bonde par le moteur des que le capteur « S » est actionné
Serrer la bonde par le mors de serrage commandé par le vérin C1

Couper et éjecter la bande par le couteau commandé par le vérin C2.

Modéliser le systéme (niveau A-0) :6pts




lll. Déterminer le tableau suivant :3pts

Sous-systeme Fonction

Vérin

Moteur

Serre bande

Modéliser le systéme niveau (A-0) en vous aidant par les données suivantes :10pts

V.
vérinC2, moteur, convertir I’énergie, énergie mécanique, message, information,
énergie pneumatique, programme.
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